Geisterschiff auf Rekordkurs

Von Eckernforde aus soll die unbemannte ,ASV Roboat“ 150 Seemeilen segeln

Eckernforde. In Fabriken
haben Roboter lingst
Einzug gehalten. Jetzt
erobern sie auch die See.
Mitte Juli wird ein unbe-
manntes, vollautomati-
sches Segelboot von
Eckernforde aus starten,
um einen Weltrekord zu
brechen. Die ,,ASV Ro-
boat“ soll 150 Seemeilen
selbststdndig zurtick-
legen und dabei auch der
Wissenschaft dienen. An
Bord befinden sich Un-
terwassermikrofone, um
Laute der bedrohten
Schweinswale aufzu-
zeichnen.

Von Christoph Rohde

Den bisherigen Weltrekord
hilt eine franzosische Univer-
sitit, deren Boot 78,9 Seemei-
len allein zuriicklegte. Die
Entwickler der ,,Roboat”, ein
Forscherteam der Osterrei-
chischen Gesellschaft fiir in-
novative = Computerwissen-
schaften (INNOC), wollen
diese Marke weit hinter sich
lassen. Nach Angaben von
Projektleiter Dr. Roland Stel-

zer soll das alpenldndische

,,Geisterschiff von Eckern-
forde aus in den Kleinen Belt
bis Hohe Assens (Danemark)
und zuriick segeln.

Dafiir ist die vier Meter lan-
ge ,Roboat“ entsprechend
ausgestattet. Die Software
steuert das Boot automatisch
an Untiefen und Sperrgebie-
ten vorbei Richtung Ziel.
Auch alle erforderlichen Se-
gelmanéver wie Wenden auf
Kreuzkursen gegen den Wind

lsnkt die Elektronik. Aktuelle
tter- und Stromungsdaten

flieBen in die computerge-
steuerte Navigation mit ein,
wiahrend Sensoren den Kiirs
tuberwachen.

Fir die Energieversorgung
haben sich die High-Tech-
Tiftler. _ehenfalls eine an-
spruchsvolle Technik einfal-
len lassen. Elektromotoren
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trimmen die Segel, eine Solar-
anlage liefert den Strom fiir
Rechiier und Steuerungsele-
mente, unterstiitzt von einer
Brennstoffzelle. ,,Eine beson-
dere Starke des Bootes ist es,
dass es exzellent gelungen ist,
die gesamte Segeltechnik am
Computer abzubilden“, sagt
Stelzer.

Doch die ,,Roboat“ soll kein
Selbstzweck sein. Der Wiener
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Informatiker sieht den Robo-
ter-Segler auch als kosten-
ginstige, “schwimmniende For-
schungsplattform. In Koope-
ration mit Meeresbiologen der
Oregon State University
(USA) wird derzeit eine Me-
thode entwickelt, um Laute
von Meeressaugern aufzu-
zeichnen und daraus wertvol-
le Informationen iiber Wan-
derrouten, Paarungsplitze

Eine ausgekliigelte Software steuert das Roboterschiff, das Mitte Juli Richtung Danemark startet. Ar
Bord befinden sich Unterwassermikrofone, um Schweinswallaute aufzuzeichnen.

Foto INNOC

und Kommunikationsverhal
ten zu gewinnen.

Nochkann die ,,Roboat“ al-
lerdings keine unerwarteter
Hindernisse wie andere Schif:
fe erkennen. ,,Im Labor arbei-
ten wir daran — mit Radar unc
Warmebildkamera“, so Stel-
zer. Bis dahin wird eine be-
mannte Begleitjacht den Se-
gelautomaten bei seinem Re-
kordversuch sichern.



